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重要安全注意

数字工具系统安全

道盛电动扭矩扳手安全可靠。不遵循以下预防措施和说明概述可能会伤害工具、操作

者及在场人员。

道盛公司对任何此类伤害不负任何责任。

电动扭矩扳手的预期用途是用于商业和工业螺栓紧固。

在阅读和理解本使用手册并注意到电动扭矩扳手系统及整个手册中显示的安全提示之

前，请不要操作电动扭矩扳手。

只有经过电动扭矩扳手安全操作培训的合格人员才能尝试安装、操作电动扳手。

电动扳手连接高压电源，由外部部件组成。不适当的操作和使用会造成严重或致命的

伤害。

不要尝试拆卸或修理电动扭矩扳手，这会导致保修无效。如果发生故障，损坏或工具

不能正常操作，请联系本公司。

技术支持（参见 6.0 节-联系我们）

仅在符合的环境中储存和使用电动扭矩扳手。请参阅 1.2.3 节-环境规范。

不要在易燃易爆环境中操作电动扭矩扳手，包括但不限于：易燃液体、气体或粉尘。

电动扭矩扳手产生火花可以点燃这些物质。

不要将电动扭矩扳手暴露在潮湿的环境中。水会造成电动扭矩扳手损坏，增加触电的

风险。

长时间使用后，电动扭矩扳手将发热。推荐使用中短时间间隔冷却，以防止操作人员

受伤或电动扭矩扳手损坏。

操作电动扭矩扳手的过程中，佩戴护目镜，保证人体远离扳手运动部件和反力臂的接

触点。

不要超过电动扭矩扳手的最大扭矩，这将损坏工具，且不提供保修服务。

电动扭矩扳手已校准，校准必须在我司人员指导下进行，校准不当将降低扭矩精度，

和损坏工具与螺栓。
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锂电池组的安全事项

本电动扭矩扳手只能使用配套锂电池组。使用其它电池将损坏电动扭矩扳手。

锂电池组只能在配套电池充电器上充电。如果使用不兼容的充电器，会对锂电池造成

损坏。

保持锂电池组远离任何金属物体。如果让金属物体接触电池，会使电池短路，对操作

人员和电池造成伤害。

不要将锂电池组暴露在潮湿环境中，这会对锂电池造成损害，增加触电风险。

不要使用有故障或变形的锂电池。不要尝试打开电池，不要将电池短路，否则将损害

电池及操作人员。

如果有液体从电池中流出来，避免接触。一旦接触，立即用水冲洗。如果不慎入眼，

立即用水冲洗并及时就医。来自电池的液体可能会引起刺激或烧伤。

电池组不能与常规废品一起处置，退换电池请联系我们或您的经销商。
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1.0 一般信息

DEDCX 系列电动扭矩扳手用于电源和气源受限的工作环境，功率高，应用广，可靠性

强。应用了最新的单/双速齿轮箱设计，功能更强，重量更轻。

扭矩可调，最大可达 4000Nm。

1.1 系统组件

 电动工具枪

 两块 18V/5.2Amp 锂电池组

 电池充电器

 反力臂和卡簧

 使用手册

 防水工具箱

注：可能会随电动扭矩扳手一起配送额外的零件

1.2 详细说明

1.2.1 扭矩范围

电动扭矩扳手扭矩范围

工具 方驱尺寸 扭矩(Nm) 转速

型号 英寸 最小 最大 RPM

DED07CX ¾″ 175 700 13

DED07-2CX ¾″ 200 700 37

DED14CX ¾″ 300 1400 6

DED14-2CX ¾″ 300 1400 18

DED20CX 1″ 400 2000 4

DED20-2CX 1″ 400 2000 16

DED40CX 1″ 815 4000 2

DED40-2CX 1″ 815 4000 13

精度±5%，重复精度±3%

1.2.2 电池说明

使用电动扭矩扳手时，确认所有电池符合以下规格。
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电池输出

电压 18 VDC

电流 30 A

充电时长 60 min

充电器电压

输入 115 VAC/230 VAC

输出 12 - 18 VAC

充电器输出电流 2.5 A

表 1.2.2：电池说明

1.2.3 环境说明

注意！ 只有符合以下储存环境及操作规范的情况下，才能使用电动扭矩扳手。

温度范围 °C °F

工作温度 0-35 32-95

充电温度 0-50 32-122

促成温度 -25-70 -13-158

湿度 10%到 90%无冷凝

冲击 10G ，DIN IEC 68-2-6/29

震动 1G，10-150Hz DIN IEC 68-2-6/29

所需操作条件 - 非易燃气体环境

- 干燥处

表 1.2.3：环境说明

2.0 电动扭矩扳手

以下内容为电动工具枪，显示屏，电池组和充电器的概述。

2.1 电动工具枪

电动扭矩扳手（图 2.1-1）由正反开关触发激活。电池组安装在手柄底部。

1. 触发锁-控制转动方向和防扳机误触。

2. 扳机-电动枪触发开关

3. 锂电池组-参阅 2.3 节-锂电池组

4. 电池释放按钮-参阅 2.3.1-插入/取出锂电池组

5. LCD 屏-状态显示，菜单访问和控制
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图 2.1-1：电动扭矩扳手

2.1.1 触发锁

触发锁在运输及储存电动扭矩扳手时很有用。触发锁可以使扳机失效，建议在不使用

电动扭矩扳手时启用触发锁。

启用触发锁：

1. 将按键调整到中间位置（既不完全靠左也不完全靠右）

注：（此时扳机不能被按下）

关闭触发锁

1. 将触发锁按到正转或反转位置（右侧按下，驱动轴可以顺时针转动）。

注：（此时扳机能被按下）

2.2 屏幕导航

按键位于屏幕下方。包含“上”、“下”、“模式”三个按键。“上”“下”键用于

菜单导航及数值增减。“模式”键用于确认选项和进入。

图 2.2-1：显示屏及按键

注：当按下按键时，需保持按压一秒钟，以保证按键被激活。

5

4

1

3

2

上 模式 下
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2.3 锂电池组

注意！ 电动扭矩扳手只能使用配套锂电池组。使用其它电池将致其损坏，和造成人身伤害。

保持锂电池组远离任何金属物体。如果用金属物体连接电池，会使电池短路，对操作

人员和电池造成伤害。

该锂电池为电动扭矩扳手电机和液晶显示器供电。为了电动扭矩扳手处于最佳工作状

态，使用前确认电池充满电并处于良好状态。在最佳条件下，电池能够为以最大扭矩

的 50%进行大约 100 尺扭矩循环。

注：工作扭矩、电池状况、老化程度和操作温度会影响实际扭矩循环次数。

2.3.1 插入和取出锂电池

插入锂电池：

1. 确认扳机处于关闭位置。

2. 将电池对准手柄底部卡槽。

3. 滑动电池到位。

4. 测试电池是否到位，试着滑动它的位置。

拆卸锂电池：

1. 按下电池释放按钮。

2. 将电池从手柄下方滑出。

2.3.2 检查充电

检查电池充电

1.按下电池的红色“充电”按钮

四颗绿色指示灯会点亮。如果所有指示灯亮，则电池充满。若没有指示灯亮，

则电量已耗尽，需要充电。（参阅 2.1.1-电池充电）

2.4 电池充电器

注意！ 锂电池组只能在配套电池充电器上充电。如果使用不兼容的充电器，会对锂电池造成

损害。

电池充电器的充电状态用于提示操作人员正在充电，充电完成或存在故障。
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2.4.1 电池充电

注：充电温度范围为 0℃-50℃(32℉-122℉)

充电：

1. 将充电器插头插入插座。

红色警示灯亮一秒绿色状态显示灯亮一秒

2. 将电池与充电器卡槽对准。

3. 滑动电池到位。

注：充电时，绿色状态灯会闪烁。

当电池充满电后，绿色状态灯会停止闪烁并保持常亮。在取下电池前，充电器将转为

保持模式，以保证电池为最大电量。

拆卸电池

1. 将电池滑出充电器。

2. 检查电量是否充满。（参阅 2.3.2：检查充电）

2.4.2 充电错误

红色警示灯常亮：

电池没有充电是因为它的温度不在充电温度范围内。当电池温度在要求范围内时，红

色警告灯会关闭，充电开始。

红色警示灯闪烁：

电池插在充电器上的位置可能不正确。取下电池重新插入。如果红色警示灯继续闪烁，

则表示电池有缺陷，立即取下电池。

如果问题仍然存在，联系本公司获取技术支持（参阅 6.0-联系我们）或与你的经销商

联系。

3.0 LCD 显示界面

注意 LCD 显示屏在受到机械冲击或任何加在模块上的力时都可能损坏。
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LCD 显示屏会因潮湿、水和高温损坏。应避免这样的情况。存放时，擦拭干净和保持

干燥。

数字控制器包含一个 LCD 显示屏，这个简单的显示屏有很多功能，下面介绍部分功能

和怎样操作它们。

参阅 2.2-屏幕导航以了解本节提到的按键使用方法。

3.1 主屏幕

主屏幕作为电动扭矩扳手控制中心。显示目标扭矩，扭矩单位。

0100 READY
Nm 1

图 3.1-1：主屏幕

3.1.1 扭矩数值

根据模式选择有不同的含义：

模式 1：显示扭矩数值。

模式 2：显示档位数值。

模式 3：显示扭矩值

“上”键增大扭矩数值，单击扭矩数值+1，稍长按+10，长按+100。

“下”键减小扭矩数值，单击扭矩数值-1，稍长按-10，长按-100。

3.1.2 工作状态

工作状态分两种：“RUN”和“READY”

RUN:运行状态，按下扳机显示 RUN

READY:其余停机准备状态。

扭矩数值
工作状态

单位

模式

10
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3.1.3 单位

不同模式下可选择的单位

模式 1：Nm、Ftlbs、KGFM。

模式 2：Grade。

模式 3：Nm。

3.1.4 模式

三种模式：1、2、3。

此界面可以设置蜂鸣器的提醒功能。

3.2 模式设置

在主界面按下“模式”进入主菜单。通过按下“上”“下”切换需要的模式。按下

“模式”确认选择，返回主菜单界面。

主菜单
< 模式设置 >

3.2.1 扭矩值增减

“上”“下”键可增减扭矩值，单位 Nm 可选。

模式设置
<

扭矩值增减 >

3.2.2 档位切换

将扭矩范围分成 0-99 档，单位为 Grade 不可选

模式设置
<

档位切换 >

3.2.3 预设值切换

循环切换预设值，单位 Nm 不可选，循环预设值个数可选，通过按下“上”“下”选择

0100 READY
Nm 1

01 READY
Grade 2
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预设值，按下“模式”进入预设值编辑。

模式设置
<

预设值切换 >

3.3 预设置

预设值界面

主菜单
< 预设置 >

3.3.1 拆卸值

拆卸值默认扭矩的最大值，不可编辑。

拆卸值
<
2048 >

3.3.2 预设值

通过“上”“下”键选择对应的预设值，按下“模式”，数值高亮，进入编辑模式，

长按“模式”可退出此界面

预设置
<

预设值切 >

警告！ 注：预设值单位只能是 Nm，不能设置超过最大额定扭矩！

3.3.3 循环个数

循环个数可选 01-10，长按“模式”可退出此界面。

预设值 循环个数

< 循环个数 > < 10 >

预设值切换
< 1000

>

1000 READY
Nm 1

预设值
< 1000

>

01

01
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注：与模式 3 下，工作界面循环的预设值个数与此相同。

3.3.3 退出

按下“模式”退回主菜单界面。

预设置
< 退出 >

3.4 单位设置

在主菜单单位设置下按“模式”进入单位设置。通过“上”“下”键选择需要的单位，

再次按下“模式”选定并退回主菜单。

主菜单
< 单位设置 >

单位设置

< 牛米

>

3.5 关于本机

在关于本机菜单中可查询本机的各种信息，包括序列号、最大扭矩、最小扭矩、型号、

出厂日期、使用次数。

3.6 中英切换

此界面可切换中英文显示。

中英切换
<

中文 >

拆卸值

< 千克

力米 >

单位设置

< 英镑

尺 >

Language
< English >
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3.7 蜂鸣器

此界面可打开关闭蜂鸣器。

主菜单
<

蜂鸣器 >

3.8 校准

注意 该界面下所有设置均需在本公司工程师指导下进行，一般情况下用户无需使用。进入

校准界面需输入 6 位密码。

3.8.1 校准

校准 请输入密码 打点后输入扭矩

< 校准 > < 000000 > <point1 0200>

3.8.1 最大值最小值

校准 最大值 最小值

< 最大值最小 > < 200 > < 2000 >

4.0 通用操作说明

警告 只有经过培训的合格人员才能才能操作此工具。

本节介绍操作人员在需要使用反力臂时如何进行力矩循环。

4.1 反力臂

警告！ 当使用电动扭矩扳手时，请始终保持身体部位远离电动扭矩扳手运动部件和反力臂。

否则可能带来严重的伤害。

操作电动扭矩扳手前，确认反力臂有一个坚实的接触点。

4.1.1 反力臂的安装

确认反力臂和卡簧安装牢固，以固定反力臂。操作电动扭矩扳手前，确认反力臂接触

到刚性接触点。使用工具时，保持身体部位远离反力臂。

蜂鸣器
< 关 >
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顺时针操作 逆时针操作

图 4.1.1-1-反力臂的安装

警告！ 操作过程中，保持手和身体部位远离反力臂和减速器。

图 4.1.1-2：严禁触碰

4.1.2 反力臂的高度

确认套筒的最高点与反力臂最高点高度一致，如图 4.1.2-1。反力臂的最高点不能高

于或低于套筒的最高点，如图 4.1.2-2。

正确：反力臂与套筒在同一水平。

图 4.1.2-1：正确高度
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错误：反力臂臂长过短或过长。

图 4.1.2-1：错误高度

不恰当的使用反力臂将不予质保和导致电动扭矩扳手过早失效。

4.1.3 反力臂

确认反力臂足对齐螺母，如图 4.1.3-1。反力臂足不能长于或短于螺母，如图 4.1.3-2

图 4.1.3-1：正确长度

错误：反力臂足过长或过短。

图 4.1.3-2：错误长度

联系道盛公司或经销商定制反力臂。

4.1.4 接触点

确认反力臂在反力臂足的中部接触。如图 4.1.4-2.不要在反力臂足的后部接触。

正确：反力臂是在反力臂足的中间接触。

16
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图 4.1.4-1 正确的接触点

错误：反力臂是在反力臂足的后部间接触。会导致工具过早失效。

图 4.1.4-2 错误的接触点

4.2 工作流程

操作扭矩循环：

1. 用卡簧将反力臂固定在电动扭矩扳手上。

2. 通过“上”“下”键设置目标扭矩值。

3. 将电动扭矩扳手的输出轴插入套筒四方。

4. 使正/反转开关处于处于对应位置。

5. 按下并按住扳机。

注：任何时候要想停止，松开扳机即可。

达到目标扭矩后，工具将自动停止，再松开扳机，无任何操作 3 分后，扭矩扳手自动

进入休眠模式，保存最后一次操作的参数。再次按下扳机可唤醒扭矩扳手。

17
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5.0 错误

当蜂鸣器开启时具有提醒功能，扭矩扳手工作中

蜂鸣器响一次：操作成功。

 蜂鸣器连续响 4 下,显示屏显示错误信息：扭矩扳手不能到达目标扭矩值。

 蜂鸣器一直响，屏幕显示错误信息：扭矩扳手超过最大电流或扭矩超过最大值。

 蜂鸣器断续响，屏幕显示低电量提示：电池电流过低，应立即停止操作，更换电

池。
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